BiBox PILOTAGE MOTEUR

VIL

Systéme de pilotage de platines motorisées hétérogénes.

CARALCTERISTIOUES UNIVERSALITE DU PILOTAGE

* Electronique de pilotage universelle = Moteurs pas a pas bipolaives ou unipolaives

* Boitiers déportables & volomté par réseau industriel fjusgu’a 2A par phase)

*Capacité: 2, 4, 6, 8 10, 12 ou 14 moteurs * Moteurs courant continu jusqu’'a 24 (Gptionnel)
par boitiers * Avec ou sans retour de position par codeur

* Trés forte fenwe aux perturbations * Codeur incrémental ou absoly

* Compatibilite avec les principales platines * Codeur absolu sur bus 551 ow ENDAT
du rmarché - Microcontrile, Newport, Oriel, etc. (Heidenhain).

* Logiciel de pilotage manuel intégré

* Pilotage automatigque par applicatif en Cre,
Wisual Basic au LABVIEW

* Bouchons d autoconfiguration motewrs,

LOGICIEL

* Dutil de pilotage manuel et sermi-sutormatigue
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DES SYSTEMES ET DES HOMMES



ARCHITECTURE BUS DE TERRAIN FIP

* Incustriel 4 haute immunité électromagnétique.

* Rapide, Normée international, Déterministe.

* Médium sur cuivre paires torsadées standards ou sur fibre optique pour environnements
trés perturbés (sources lasers et X de grosses puissances, etc.).

* Transparence du réseau pour I'utilisateur,

* Cables et connectique entierement disponibles en prét a poser.

BOUCHON

* |l est selidaire de la platine ou du moteur &
piloter.

* |l contient un code identificateur lu par
le baitier PILMOT.

* Ce code assure |'auto configuration des
parametres de pilotage du moteur, sans risque
d erveur (limite les

? -
destructions de moteurs par ’_,-"’

fausses manipulations). *
* Protection CEM des platines
incorporees, e

* Disponibilité de cables moteurs directement
compatibles avec les principales platines du
marche.

* Disponibilité de cables pour codeurs absolus
EMDAT ou 551

* Cables avec passage etanche FISCHER sur
demande.

UTILISATION SOUS VIDE

* Les cables moteurs sont disponibles en version
vide avec matériau cable et connectique non
dégazants.

* Le bouchon d'auto configuration est
disponible en version sous vide non dégazante.

FORMATION

* R.5. Automation Industrie est agréée
Organisme de Formation pour assurer une
prise en main ultra rapide de nos produits par
vos équipes de développement ou de maintenance,

REFERENCES Pilotage platines PILMOT et modules BiBox
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